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Linear Actuator

8.1 JC60DN Serie
8.1 JC60DN Series

Typenubersicht
Type overview
Type Order code
[N] [mm/sec] [mm]
7-JC60DN-0050-03-0 6000 3 50
7-JC60DN-0100-03-0 6000 3 100
7-JC60DN-0150-03-0 6000 3 150
7-JC60DN-0200-03-0 6000 3 200
7-JC60DN-0250-03-0 5400 3 250
7-JC60DN-0300-03-0 3900 3 300
7-JC60DN-0350-03-0 2900 3 350
7-JC60DN-0400-03-0 2300 3 400
7-JC60DN-0450-03-0 1900 3 450
7-JC60DN-0500-03-0 1500 3 500
7-JC60DN-0600-03-0 1100 3 600
7-JC60DN-0700-03-0 790 3 700
7-JC60DN-0800-03-0 610 3 800
7-JC60DN-0900-03-0 490 3 900
7-JC60DN-1000-03-0 400 3 1000
JC60DN

7-JC60DN-0050-12-0 2000 12 50
7-JC60DN-0100-12-0 2000 12 100
7-JC60DN-0150-12-0 2000 12 150
7-JC60DN-0200-12-0 2000 12 200
7-JC60DN-0250-12-0 2000 12 250
7-JC60DN-0300-12-0 2000 12 300
7-JC60DN-0350-12-0 2000 12 350
7-JC60DN-0400-12-0 2000 12 400
7-JC60DN-0450-12-0 1900 12 450
7-JC60DN-0500-12-0 1500 12 500
7-JC60DN-0600-12-0 1100 12 600
7-JC60DN-0700-12-0 790 12 700
7-JC60DN-0800-12-0 610 12 800
7-JC60DN-0900-12-0 490 12 900
7-JC60DN-1000-12-0 400 12 1000

* Angaben fir Drucklast. Zuglast fiir alle Hubl&dngen bei * Information for pressure load.

3 mm/s = 6000 N und bei 12 mm/s = 2000 N. Tensile load for all stroke lengths at

3 mm/s = 6000 N and at 12 mm/s = 2000 N.
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8.1 JC60DN Series

Bestellcode
Order code
7 [EceoDN ooso o3 o |

1. 2, 3. 4, 5.
1. Artikelgruppe 1. Article category
7 7
2. BaugroBe 2. Type
JC60DN JC60DN
3. Hub 3. Stroke
in mm angegeben (4-stellig) Please state in mm (4 digits)
4. Geschwindigkeit 4. Speed
03 =3 mm/sec 03 =3 mm/sec
12 =12 mm/sec 12 = 12 mm/sec
5. Ausfiihrungen 5. Version
0 = Standard 0 = Standard

Betriebsspannung

Operating voltage IV/DC]

Hublast

Lifting capacity [N] 6000

Geschwindigkeit [mm/sec.] = 3 (6000N) 5 (ON)
RReed [mm/sec.] 12 (2000N) 20 (ON)
gggke [mm] 50 ... 1000

Lange eingefahren
Length retracted

Einschaltdauer

[mm] HUB + 175

Duty cycle [%] L0
Uberlastschutz Kontrollbox
Overload protection Control Box
Schutzart P66

Protection class

56,5

Kabellange: ca. 1,5 m
Cable length: ca. 1,5 m

Klinkenstecker 6,3 mm nach DIN
Phone jack 6,3 mm to DIN

HUB / Stroke + 175

HUB / Stroke + 201

@39




Linear Actuator

8.1 JC60DN Serie
8.1 JC60DN Series

Kontrollbox
Control box

Eingangsspannung

Baugrofe Bestellcode Input voltage Abgédnge
Type Order code Output
vl
7-GLB86-24-020 1x230 AC 2 2
GLB86 7-GLB86-24-040 1x230 AC 4 4
GLB24 7-GLB24-24-020 1x24 DC 2 2
7-GLB24-24-040 1x24 DC 4 4
7-GLBS86-... 7-GLB24-...
Betriebsspannung 230
Operating voltage piacl 230 o
Ausgangsspannung
Output voltage [V/DC] 24 (86VA) 24 (86VA)
Einschaltdauer A
Duty cycle [%] 10 - 50 10 - 50

Verbindung mit 1-4 Linearantrieben und Handbedienung méglich.

Connection of 1-4 linear actuators and hand operater possible.
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Handbedienung
Hand operation

BaugroRe
Type

GLH35

58

140

BaugroBe
Type

GLH35

44,5 25
Connection of 1-4 linear actuators
26 2
Gehause in schwarz oder weifl
erhiltlich (Standard schwarz)
Housing available in black or /
white (black is standard)

Bestellcode Abgéange
Order code Output
7-GLH35-01 1 1
7-GLH35-02 2 2
7-GLH35-04 4 4

Verbindung mit 1-4 Linearantrieben.

Bestellcode Abgénge
Order code Output
7-GLH35-0-02 2 2
7-GLH35-0-04 4 4

*kein Lagerartikel

Handbedienung nur fir Gleichlauf geeignet,
nicht fiir Synchronlauf.

Hand operation only suitable for simultaneous
running (no feedback).
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Checkliste Stellantrieb JC60DN
Checklist Linear actuator JC60DN

Stellantrieb JC60DN Kontrollbox fir 1 Stellantrieb [l
Linear actuator JC60DN Control box for 1 linear actuator
[11x []3x Kontrollbox fur 2 Stellantriebe [

Control box for 2 linear actuators
Kontrollbox fur 2, 3 und 4 Stellantriebe []
Control box for 2, 3 and 4 linear actuators

[]2x []ax

U] Handbedienung schwarz
Hand operator black

Handbedienung weil} L]

9 Hand operator white

Handbedienung fir Gleichlauf L]
Hand operator for simultaneous running
no feedback
- ( )

U] Handbedienung fir 1 Stellantrieb
Hand operator for 1 linear actuator

L] Handbedienung fir 2, 3 und 4 Stellantriebe
Hand operator for 2, 3 and 4 linear actuators

Firma: / Company:
Anschrift: / Address:
Telefon: / Telephone: Fax: E-Mail:




